STANOWISKO POMIARU DRGAN
| NIEWYWAZENIA
Z SYSTEMEM MULTIVIBER

1 — silnik elektryczny, 2 — spggto elastyczne, 3 — czujnik
predkosci drga, 4 - obudowa tgyska nr 1, 5 — wat wirnika, 6 — tarcza
wirnika, 7 - obudowa toyska nr 2, 8 — optyczny czujnikgutkosci
obrotowej wirnika, 9 — przyed pomiarowy MULTIVIBER, 10- rama

Silnik elektryczny 1, zasilany namiem o0 regulowanej
czestotliwosci pochodzcej z przemiennika estotliwosci, nagdza
podparty na teyskach tocznych, umieszczonych w obudowach 4 i 7,
wat 5 z osadzan na nim tarcgz 6 (tarczami). Dla wyeliminowania
sygnatu drganiowego pochagzgo od elementuadzacego silnik
z walem zastosowano spgto elastyczne podatne 2.

Osadzona na wale tarcza wykonana jest z aluminlwymwegrazniej
podkr&li¢ roznice pomidzy mag wirnika a zadawan mag
niewywaenia. W ten sposéb uzyskujemy ckéze wartéci
mimosrodowasci  srodka  cezkosci,  zwigkszapce]j  reakcje
w tozyskach, ktore z kolei wptywajna czytelniejsze pozyskanie
zmieniapcych sé¢ sygnatow drganiowych. W tarczach wywiercone
zostaty otwory w kierunku promieniowym lub osiowym.




